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Urheberrechtshinweis Dieses Dokument ist urheberrechtlich geschitzt. Es darf ohne vorherige schriftliche
Erlaubnis durch den oben genannten Ersteller weder vollstdndig noch auszugsweise
vervielféltigt, verbreitet oder zu Zwecken des Wettbewerbes unbefugt verwendet
werden.

Alle Rechte an Zeichnungen und anderen Unterlagen, sowie jede Verfligungsbefugnis
liegt beim Ersteller, auch fiir den Fall von Schutzrechtsanmeldungen.

Konformitatserklarung Das Produkt entspricht den grundlegenden Anforderungen der zutreffenden
européischen Richtlinien. Die Konformitédt wurde nachgewiesen. Das Original der
Konformitétserklarung ist als separates Dokument verfligbar und kann beim Hersteller
angefragt werden.

Technische Anderungen Unsere Produkte werden sténdig weiterentwickelt und verbessert. Die in dieser
Ausgabe enthaltenen Daten entsprechen dem Stand des Produktes zum Zeitpunkt der
Erstellung dieses Dokumentes.

Spétere Anderungen von technischen Details gegeniiber den Angaben und Abbildungen
des Dokuments sind vorbehalten. Verwenden Sie immer die aktuelle Version des
Dokuments und kontaktieren Sie im Zweifelsfall den Hersteller.
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1 Zu diesem Dokument

1 Zu diesem Dokument

1.1.1 Zielgruppe

Dieses Dokument richtet sich an ausgebildetes Fachpersonal. Montagearbeitern
erfolgen nur durch handwerklich ausgebildetes und entsprechend geschultes
Personal. Elektroanschlisse erfolgen durch den Fachmann.

Der Inhalt dieses Dokuments muss den Ausfihrenden zugénglich gemacht,
verstanden und umgesetzt werden.

1.1.2 Ziel des Dokuments

Dieses Dokument beinhaltet wichtige Informationen zur Montage und zum
Anschluss des Produktes. Das Dokument ist vor den auszuflihrenden Arbeiten zu
lesen, dem Betreiber auszuhandigen und zu erldutern sowie als Bestandteil des
Produktes jederzeit zuganglich aufzubewahren.

1.1.3 Verweis auf andere Dokumente, Richtlinien und Normen

Zusétzlich zu diesem Dokument sind weitere Dokumente, Richtlinien, Normen und
Gesetze flr Produkte dieser Art zu beachten.

Hinweis

Der verarbeitende Betrieb hat eine erhdhte Beratungspflicht
gegeniiber dem Kunden. Die einschlagigen Richtlinien und Normen
sind zu beachten.

4/28 Anschlussplan 24V Motorsteuerung fiir Reiheneinbau - Version 2.0



www.baier-metallbau.de

Zu diesem Dokument 1

1.1.4 Verwendete Symbolik

Hinweis

Ein Hinweis kennzeichnet ergdnzende und wichtige
Zusatzinformationen.

ACHTUNG

Beschreibung von Art und Quelle der Gefahr
A Mit dieser Symbolik gekennzeichnete Warnungen betreffen
die Sicherheit. Bei Nichtbeachtung kdnnen Sachschaden

die Folge sein.
» Handlungsanweisungen zur Gefahrenabwehr

A VORSICHT

Beschreibung von Art und Quelle der Gefahr

A Mit dieser Symbolik gekennzeichnete Warnungen betreffen
die Sicherheit. Bei Nichtbeachtung kénnen Sach- und
Personenschaden die Folge sein.
Die folgenden Warnstufen kennzeichnen aufsteigend die

Wahrscheinlichkeit und Schwere der ausgehende Gefahr:

e Vorsicht, gelb unterlegt
e Warnung, orange unterlegt
o Gefahr, rot unterlegt

» Handlungsanweisungen zur Gefahrenabwehr
¢ symbolisiert eine Liste ohne bestimmte Reihenfolge Listen
1. symbolisiert Listen oder Handlungsanweisungen mit bestimmter Reihenfolgen
» symbolisiert einen Handlungsschritt Handlungsanweisungen

- symbolisiert einen Verweis auf andere Stellen
v symbolisiert das Handlungsergebnis

24V Motorsteuerung fur Reiheneinbau - Version 2.0 Anschlussplan 5/28
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Al Sichernelt
2 Sicherheit

A GEFAHR
I/r\

Lebensgefahr durch Stromschlag

Geféhrliche Verletzungen, Tod und Sachschaden durch
geféhrliche elektrische Spannung

» Elektroanschlisse erfolgen nur durch den Fachmann

» Gerate vor allen Arbeiten stromlos schalten und vor
Wiedereinschalten sichern

» Einschlagige Sicherheits- und
Unfallverhitungsvorschriften beachten

2.1 Voraussetzungen zum Betrieb

Hinweis

Vor Inbetriebnahme dieses Produktes ist die Betriebsanleitung zu
lesen und zu beachten.

2.1.1 Umgebungsbedingungen

Die 24V Motorsteuerung flr Reiheneinbau ist fiir den Einsatz in Schaltschréanken
ausgelegt, welche in trockenen Innenrdumen montiert sind.

2.2 BestimmungsgemaBe Verwendung

Dieses Produkt dient als Motorsteuerung fur 24V Motoren des Herstellers. Es wird
von einem 24V Netzteil versorgt. Es bietet Anschlussmdglichkeiten fiir bauseitige
Taster (0 / Auf / Zu).

Die Angaben des Herstellers zur Dimensionierung, also maximale und minimale
AbmaBe, maximale Gewichte und ahnliche Angaben sind zu beachten.

Jeglicher dariiber hinausgehender Betrieb des Produkts gilt als nicht
bestimmungsgemaBe Verwendung.

Es ist nicht sichergestellt dass das Produkt mit Motoren oder sonstiger Elektronik
anderer Hersteller funktioniert.

2.3 Verhalten im Fehlerfall

Sollten Sie einen Fehler feststellen ist das Gerat still zu legen und der Hersteller zu
kontaktieren.

Gerat stilllegen » Produkt nicht mehr bedienen
» Gerat von der Versorgungsspannung trennen
» Hersteller kontaktieren

6/28 Anschlussplan 24V Motorsteuerung fiir Reiheneinbau - Version 2.0
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Funktionsbeschreibung 3

3 Funktionsbeschreibung

Das Motorsteuergerat dient zur Ansteuerung eines 24V Gleichstrommotors. Der
Motor treibt in der Regel mittels eines Zahnriemens einen Schiebeladen oder eine
Schiebetir an. Das Motorsteuergerat wird mittels potentialfreien Eingéngen

(0 / Auf / Zu) angesteuert.

Es verfugt an der Frontblende zur Einstellung verschiedener Parameter Uiber einen
Potentiometer, einen DIP-Schalter mit sechs Schaltern sowie einen Reset-Taster.
Zur Darstellung der Betriebszusténde und einfacheren Inbetriebnahme sind zwei
Leuchtdioden an der Frontblende angebracht.

Das Motorsteuergerat kann in den Betriebsarten Halbautomatik oder Totmann
betrieben werden:

¢ In der Betriebsart Halbautomatik féahrt der Antrieb automatisch so lange ein
Hindernis erkannt oder die Endlage erreicht wird, auch wenn das
Ansteuersignal nicht mehr anliegt.

e In der Betriebsart Totmann fahrt der Antrieb automatisch so lange ein Hindernis
erkannt oder die Endlage erreicht wird, stoppt jedoch sofort wenn das
Ansteuersignal nicht mehr anliegt.

Die maximale Geschwindigkeit des Antriebs kann in zwei Stufen eingestellt werden.

Nach korrektem Anschluss und Inbetriebnahme dient das Motorsteuergerat dazu,
den angeschlossenen 24V Gleichstrommotor so lange zu betreiben bis dieser eine
erlaubte Stromaufnahme Ubersteigt. Diese Funktion wird als Kraftabschaltung
bezeichnet, da der Motor durch die Begrenzung des Stromes ein definiertes
Drehmoment nicht Ubersteigen kann. Dadurch kann der Antrieb Hindernisse
erkennen und ausschalten.

Die Kraftabschaltung dient auch zur Erkennung der Endlagen. Da die
Stromaufnahme des Motors in den Endlagen ansteigt schaltet der Antrieb aus.

Nach korrektem Anschluss und Inbetriebnahme hat das Motorsteuergeréat die Dauer
einer normalen Fahrt ermittelt. Kurz vor Ablauf dieser Dauer betreibt das
Motorsteuergerat den Motor nur mit reduzierter Geschwindigkeit um die Mechanik
zu schonen und die Sicherheit zu erhéhen.

Motorsteuergerat

Anzeigen und
Einstellungen

Betriebsarten

Kraftabschaltung

Langsamlauf

Das Motorsteuergerat bendétigt eine 24V Gleichstromversorgung. Diese muss durch ~ Netzteil
ein separates Netzteil bereitgestellt werden.
24V Motorsteuerung fir Reiheneinbau - Version 2.0 Anschlussplan 7/28
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/Rl Kabelverlegung

4 Kabelverlegung

4.1 Leitungsschema

_____________________

/ |

Ly
’ i .. 1 7 M
Motor 2 24V DG Steuergerat ' 3 asse
| : Auf
1
: | Zu
' A2 24vDC
1 1
1 1
| ! Taster/Aktor
' .
: Netzteil i bauseits
1 1
| 2 |
1 1
1
: Netz |
' 100..240V~ !
50..60 Hz :
'Schaltschrank mit i
DIN-Schiene !
L - a
4.2 Zuverwendende Leitungen
Die folgenden Angaben verstehen sich als Mindestangaben.
Leitung Leitungstyp
Zwischen Motor und Motorsteuerung Motorversorgung (24V =)
bis zu 20 m: 2 x 0,50 mm?2

20 bis 50 m: 2 x 0,75 mm?2
50 bis 100 m: 2 x 1,50 mm?2

Zwischen Taster/Aktor und Bis zu 50 m: 3 x 0,25 mm?
Motorsteuerung

Zwischen Netzteil und Motorsteuerung Weniger als Tm: 2 x 1,00 mm?2

Tabelle 1 — Leitungstypen
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Montage und Anschluss 5

5 Montage und Anschluss

5.1 Montage auf Tragschien und ebene Flache

Das Motorsteuergerat hat Dimensionen von Installationsgeréten fur Standard
Tragschienen mit einer Breite von 35 mm nach DIN EN 50022, so genannte
Hutschienen. Das Motorsteuergerét ist 18mm breit, was einer Teilungseinheit
entspricht.

Hinweis

Die Montage des Schaltschranks, der Tragschienen etc. erfolgen
bauseits und werden nicht in diesem Dokument erlautert.

Zur Montage auf eine Tragschiene rasten Sie das Geréat gerade auf die Tragschiene  Montage auf
auf. Das Gerat weist hierzu oben und unten orangene FuBriegel auf. Tragschienen

» Gerat gerade auf die Tragschiene driicken
» Orangene FuBriegel oben und unten einrasten lassen
v' Das Motorsteuergerat ist montiert

Soll das Motorsteuergerat auf eine ebene Flache montiert werden, werden hierzu Montage auf ebene
ebenfalls die orangenen FuBriegel verwendet. Flache

» Orangene FuBriegel nach oben und unten herausdriicken
» Zwischen Wand und ausgezogenen FufBriegel Unterlegscheibe anbringen
- AuBendurchmesser max. 8,5mm, Dicke max, 1,3mm
z.B. Federring M4 nach DIN 127-B oder Zahnscheibe nach DIN 6797
» Motorsteuergerat mit zwei Schrauben befestigen
- Gewindedurchmesser max. 4 mm, Kopfdurchmesser max. 8,5mm
v' Das Motorsteuergerat ist montiert

Abbildung 1 — Montage auf Tragschiene Abbildung 2 — Montage auf ebene Flache

24V Motorsteuerung fir Reiheneinbau - Version 2.0 Anschlussplan 9/28
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ol Montage und Anschluss

5.2 Demontage von Tragschiene und ebener Flache

Demontage von
Tragschienen

Demontage von ebener
Flache

Netzteil auswahlen

Technische Daten der
Versorgungsspannung

Zur Demontage sind bei beiden Montagearten die orangenen FuBriegel zu I&sen.

>

>
v

\4

Orangene FuBriegel nach auB3en ziehen.

-> Zur Hilfe einen flachen Schraubendreher verwenden
Motorsteuergerat von der Tragschiene abziehen

Das Motorsteuergerat ist demontiert

Schrauben [6sen
FuBriegel nach innen driicken.
Das Motorsteuergerat ist demontiert

5.3 Netzteil auswahlen und montieren

Zur Versorgung des Motorsteuergerates wird ein Netzteil bendtigt welches 24V
Gleichstrom bereitstellt.

Mit einem Netzteil kbnnen auch mehrere Motorsteuergeréte bzw. Motoren versorgt
werden. Die Leistung des Netzteils bemisst sich nach Art und Anzahl der
eingesetzten Motoren. Kurzzeitig kénnen vom Antrieb Leistungsspitzen benétigt
werden.

A VORSICHT

Sachschaden durch falsche Netzteile

Beschadigung von Bauteilen des Antriebs

» AusschlieBlich freigegebene Netzteile des Herstellers
einsetzen. Im Zweifelsfall Hersteller kontaktieren

» Keine anderen als die hier beschriebenen Spannungs-
und Leistungsangaben einsetzen

» Netzteile ausreichend dimensionieren

» Mehrere Netzteile nicht parallel schalten

In der folgenden Tabelle werden die Technischen Daten zur erforderlichen
Versorgungsspannung erlautert.

Parameter Wert

Eingangsspannung 24V DC (Gleichstrom)
Zulassiger Bereich 22,0...26,0V DC

Verpolschutz Nein

Leistungsaufnahme ohne Last ca.1,5... 2 Watt
Leistungsaufnahme mit Last Je nach angeschlossenem Motor

max. Dauerbetrieb: ca. 24 Watt
max. Spitzenleistung: ca. 30 Watt

Tabelle 1 — Technische Daten der Versorgungsspannung

10/28 Anschlussplan
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Montage und Anschluss 5

In der folgenden Tabelle sind die Motoren mit lhrem Leistungsbedarf angegeben.
Alle Leistungsangaben sind ungeféhre Angaben und variieren je nach Anwendung.

Motor

Prometheus XS/80/MT

Prometheus XS/120/MT

Prometheus XS-2/MT

Tabelle 2 — Leistungsbedarf pro Motor

In der folgenden Tabelle sind die verfigbaren Netzteile mit Ihren bereitgestellten

Leistungen angegeben.

Artikel-
nummer

Netzteil
11107 Prometheus XS-2/NT/UP/0,5
Netzteil fir Unterputzdose

11741 Prometheus XS-2/NT/HS/1,25
Netzteil flr Tragschiene

BxHxT: 53 x 91 x 60 mm
Breite entsp. 3 Teilungseinheiten

Prometheus XS-2/NT/HS/2,5
Netzteil flr Tragschiene

BxHxT: 72 x 90 x 61 mm
Breite entspr. 4 Teilungseinheiten

Prometheus XS-2/NT/HS/4,2
Netzteil flr Tragschiene

BxHxT: 90 x 90 x 61 mm
Breite entspr. 5 Teilungseinheiten

Prometheus XS-2/NT/HS/10
Netzteil flr Tragschiene
BxHXxT: 83x125x126mm

11109

11110

11111

11112 Prometheus XS-2/NT/HS/20
Netzteil flr Tragschiene

BxHxT: 175x125x123mm

Tabelle 3 - Verfligbare Leistung der Netzteile

Das Netzteil fur Unterputzdose (Artikelnummer 11107) wird lose in eine

Unterputzdose gelegt.

Leistungsbedarf pro
Motor

Leistungsbedarf pro Motor

12 Watt (entspricht 0,5 Ampere Strom bei 24V)

18 Watt (entspricht 0,75 Ampere Strom bei 24V)

24 Watt (entspricht 1,0 Ampere Strom bei 24V)

Verfiigbare Leistung der
Netzteile

Leistung

12 Watt, entspricht:

1 x Prometheus XS/80/MT
1 x Prometheus XS/120/MT
1 x Prometheus XS-2/MT

42 Watt, entspricht:

3 x Prometheus XS/80/MT
2 x Prometheus XS/120/MT
1 x Prometheus XS-2/MT

60 Watt, entspricht:

5 x Prometheus XS/80/MT
3 x Prometheus XS/120/MT
2 x Prometheus XS-2/MT

100 Watt, entspricht:

8 x Prometheus XS/80/MT
5 x Prometheus XS/120/MT
4 x Prometheus XS-2/MT

240 Watt, entspricht:

20 x Prometheus XS/80/MT
13 x Prometheus XS/120/MT
10 x Prometheus XS-2/MT

480 Watt, entspricht:

40 x Prometheus XS/80/MT
26 x Prometheus XS/120/MT
20 x Prometheus XS-2/MT

Netzteil montieren

Die Netzteile fur Tragschienen sind analog zum Motorsteuergerat fir Tragschienen
zu montieren. Siehe hierzu Kapitel 5.1 Montage auf Tragschien und ebene Flache.

24V Motorsteuerung fur Reiheneinbau - Version 2.0
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5 Montage und Anschluss

5.4 Elektrischer Anschluss

5.4.1 Anschlussbelegung eines Motorsteuergerates

Das Reiheneinbaugerét verfligt Gber drei Klemmenreihen mit je drei
Anschlussklemmen.

An Klemme 1, 2 und 3 wird die Stromversorgung angeschlossen.
An Klemme 4, 5 und 6 wird der potentialfreie Eingang (0 / Auf / Zu) angeschlossen.

An Klemme 7 und 9 wird der Motor angeschlossen.

Klemme Anschluss Bild Bild
1 Masse

2 Masse

3 +24V DC Stromversorgung

4 Masse

§ Auf

6 Zu

7 Motor 1 (+)

8 Nicht belegt

9 Motor 2 (-)

Tabelle 4 — Tabellenunterschrift

12/28 Anschlussplan 24V Motorsteuerung fiir Reiheneinbau - Version 2.0
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Montage und Anschluss 5

5.4.2 Anschluss mehrerer Motorsteuergerate mit Netzteil

Werden mehrere Motorsteuergerdte mit einem Netzteil betrieben sind diese parallel
an die Versorgungsspannung anzuschlieBen.

Netz
230V~ = | |
|

!
I
3

W —t—Q

-

LN T T T
A i 12 B
%S [I00000000000000L22.28) kecstiecollecst coo)
(@)
oglllco [®) oo|
(00000000O000O00000ID o feoolicoclice gggﬁ

Abbildung 3 -Netzteil MM Q\D

An einem Motorsteuergerat kann nur ein Motor angeschlossen werden. Sollen
mehrere Motoren betrieben werden bendétigt jeder Motor ein eigenes
Motorsteuergerat.

Die potentialfreien Eingange (0 / Auf / Zu) mehrerer Motorsteuergeréte kdnnen
ebenfalls parallel angeschlossen werden. Dies kann insbesondere fiir
Gruppenfunktionen sinnvoll sein.

A VORSICHT

Sachschaden durch Potentialausgleich
A Beschadigung von Bauteilen des Antriebs

» Beim parallelen Anschluss von mehreren
Motorsteuergeraten die von verschiedenen Netzteilen
versorgt werden kdnnen Ausgleichstréme flieBen.

» Motorsteuergerat an maximal ein Netzteil anschlieBen.

» Potentialfreie Eingange (0 / Auf / Zu) von
Motorsteuergeraten die von verschiedenen Netzteilen

versorgt werden nicht parallel schalten.

24V Motorsteuerung fur Reiheneinbau - Version 2.0 Anschlussplan
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ol Montage und Anschluss

Montage der
Tragschienenverbinder

Reiheneinbaugerate
und Stromversorgung
montieren

5.4.3 Verwendung von Tragschienenverbinder

Zur Vereinfachung der Verkabelung stehen so genannte Tragschienenverbinder zur
Verfugung. Diese kdnnen in die Tragschiene eingerastet werden und dienen zur
Ubertragung der Stromversorgung sowie zur Weiterleitung von Schaltimpulsen bei
Gruppensteuerungen.

Hinweis

Bei Verwendung der Tragschienenverbinder muss nur je eine
Steuerung an die Stromversorgung angeschlossen werden. Alle
weiteren Steuerungen werden Uber die Tragschienenverbinder
versorgt.

A VORSICHT

Sachschaden durch zu viele Tragschienenverbinder
A Beschadigung von Bauteilen des Antriebs
» Maximal 9 Reiheneinbaugerate mit einer Gruppe von

Tragschienenverbindern verbinden. AnschlieBend mit
einer neuen Gruppe beginnen.

» Tragschienenverbinder auf die Tragschiene driicken

» Tragschienenverbinder in die gewtiinschte Position schieben

» Bei mehreren Tragschienenverbindern Vorgang wiederholen und aufgereiht
ineinander schieben

v Tragschienenverbinder sind montiert

Abbildung 4 —Tragschienenverbinder montieren

» Montage auf Tragschiene erfolgt wie gewodhnlich
- siehe Kapitel 5.1

» Reiheneinbaugerate so montieren das die rlickseitigen Stifte zum
Tragschienenverbinder Kontakt haben

Abbildung 5 -Montage auf Tragschiene

14/28 Anschlussplan
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Montage und Anschluss 5

5.4.4 Ubereinanderliegende Tragschienenverbinder verbinden

Bei mehreren Reiheneinbaugeraten kann es erforderlich sein mehrere Tragschienen-
Reihen unter- bzw. Ubereinander mit Reiheneinbaugeraten zu bestlicken.

Bei Verwendung des Gruppensteuergerates (siehe Kapitel 7), und nur dann, ist es
zur Ubertragung der Kommunikation erforderlich ein Verbindungskabel zwischen
den einzelnen Reihen einzusetzen.

Sach- und Personenschaden durch elektrische
A Spannung
>

Fihren Sie Arbeiten am Verbindungskabel nur im
Spannungslosen Zustand aus.

» Trennen Sie alle Reiheneinbaugerate,
Tragschienenverbinder und Netzteile von der

Versorgungsspannung
» Tragschienenverbinder montieren Verbindungskabel
- siehe Kapitel 5.4.3 montieren

» Verbindungskabel in den letzten, oberen Tragschienenverbinder einstecken
- Die rote und schwarze Ader miissen oben, die blauen Adern unten sein
siehe unten stehende Abbildung
» Verbindungskabel in den ersten, unteren Tragschienenverbinder einstecken
- Die rote und schwarze Ader miissen oben, die blauen Adern unten sein
siehe unten stehende Abbildung
v Das Verbindungskabel ist montiert

Beide rote, obere Adern (+24V) bei
unterschiedlichen Netzteilen
Abbildung 6 — Verbindungskabel montieren trennen und entfernen

Hinweis

Das Verbindungskabel ibertragt die Kommunikationsdaten sowie die
Stromversorgung der angeschlossenen Tragschienenverbinder.

Werden Tragschienenverbinder durch das Kabel miteinander
verbunden, welche von unterschiedlichen Netzteilen versorgt werden,
sind die +24V-Adern zu trennen und zu entfernen.

> Beide rote, obere Adern (+24V) durchtrennen und entfernen Trennen der Ader zur
v Die Stromversorgung ist getrennt Stromversorgung
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6 Inbetriebnahme

Nach Montage und elektrischem Anschluss der Steuerung ist diese in Betrieb zu
nehmen.

Im Folgenden werden die Teile der Steuerung erldutert die zur Inbetriebnahme
notwendig sind. In den folgenden Kapiteln wird erlautert welche Funktionen
einzustellen sind und wie die Inbetriebnahme schrittweise erfolgt.

Die Teile zur Inbetriebnahme sind durch einen nach oben zu 6ffnenden Klappdeckel
geschutzt. Diesen 6ffnen um Einstellungen und Inbetriebnahme vorzunehmen.

Leuchtdioden
fur Betriebsanzeige

Resettaste

Schalter
fur Konfiguration

Potentiometer flr
Abschalttoleranz
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6.1 Konfiguration

ACHTUNG

Potentiometer liberdrehen

Beschéadigung von Bauteilen

» Potentiometer haben einen rechten und linken
Anschlag. Dieser darf nicht Uberdreht werden

» Potentiometer nur mit leichter Kraft und geeignetem
Schraubendreher einstellen

Hinweis

Nach Veréanderungen an der Konfiguration muss keine erneute
Inbetriebnahme erfolgen. Die Einstellungen werden spétestens bei der
nachsten Offnung Gbernommen.

6.1.1 Abschalttoleranz

In seltenen Fallen kann es vorkommen, dass wahrend oder nach der Inbetriebnahme
der Antrieb nicht korrekt abschaltet oder nur kurze Teilstlicke fahrt und zu friih
ausschaltet. Dies kommt insbesondere bei sehr leichten oder sehr schweren
Behéngen oder bei ungewdhnlichen Abmessungen vor.

ACHTUNG

Uberlastung des Antriebes durch zu hohe
A Abschalttoleranz
Beschadigung von Bauteilen

> Priifen Sie nach jeder Anderung der Abschalttoleranz
sowie nach erneuter Inbetriebnahme ob der Antrieb
korrekt ausschaltet

» Abschalttoleranz nicht zu hoch einstellen

Wenn der Antrieb zu friih ausschaltet Toleranz erhéhen
» Potentiometer 2 mit dem Uhrzeigersinn drehen
v Der Antrieb schaltet spater aus

Wenn der Antrieb nicht ausschaltet Toleranz verringern
> Potentiometer 2 gegen Uhrzeigersinn drehen
v Der Antrieb schaltet friiher aus

Hinweis

Nach der maximalen Laufzeit von finf Minuten stellt der Antrieb in jedem Fall aus.

24V Motorsteuerung fir Reiheneinbau - Version 2.0 Anschlussplan 17/28



www.baier-metallbau.de

I |nbetriebnahme

6.1.2 Schalter

Schalter Beschreibung OFF ON
OFF ON 1 Funktion Halbautomatik Totmann
> Motorart Prometheus Prometheus
XS/80/MT XS/120/MT
3 Geschwindigkeit 100% 80%

4 Gruppe

siehe Kapitel 7

e Glitpeee Gruppensteuergerat

6 Gruppe

Tabelle 5 — DIP-Schalter

1.

Funktion Halbautomatik / Totmann

Bei aktivierter Funktion ,,Halbautomatik” fahrt der Antrieb automatisch so lange
bis ein Hindernis erkannt oder die Endlage erreicht wird, auch wenn das
Ansteuersignal nicht mehr anliegt.

Bei aktivierter Funktion ,, Totmann® fahrt der Antrieb automatisch so lange ein
Hindernis erkannt oder die Endlage erreicht wird, stoppt jedoch sofort wenn
das Ansteuersignal nicht mehr anliegt.

Funktion Motorart

Schalter je nach eingesetztem Motor einstellen.

Funktion Geschwindigkeit

Hier kann die maximale Geschwindigkeit des Antriebs gewahlt werden.

Bis 5. Gruppe

Auswahl der Gruppe, siehe Kapitel 7 Gruppensteuergerat.
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6.2 Schritte zur Inbetriebnahme

A VORSICHT

Gefahr durch bewegenden Behang
A StoB und Quetschung durch sich bewegenden Behang.
» Der Behang bewegt sich wéhrend der Inbetriebnahme
selbststandig

» Wahrend der Inbetriebnahme Gefahrenbereich
freihalten.

» Elektrische Anschlisse ausflihren Steuerung vorbereiten
- siehe Kapitel 5.4

» Konfiguration einstellen
- siehe Kapitel 6.1

» Steuerung an die Stromversorgung anschlieBen und betreiben Reset ausfiihren
v Steuerung im Auslieferungszustand bzw. nach Netztrennung:
Rote Leuchtdiode blinkt fortlaufend zweimal kurz nacheinander B E—NE——NE
mit ca. 1,5 Sekunden Pause
» Resettaste ca. 2 Sekunden driicken
v Rote Leuchtdiode beginnt zu blinken [ 2 = 2 = = 2 = N
» Laufrichtung prifen
Mit Taste Auf, Auf fahren bzw. mit Taste Zu = Zu fahren
- Wenn Laufrichtung falsch:
Motorkabel drehen, Laufrichtung erneut priifen
» Behang aus der Endlage heraus fahren
» Resettaste nochmals ca. 2 Sekunden driicken
v Rote Leuchtdiode leuchtet permanent, gelbe Leuchtdiode leuchtet bei I -
Motoraktivitat
v Der Antrieb fihrt mehrere Fahrten aus
v Die Leuchtdioden erléschen
v Rote Leuchtdiode beginnt kontinuierlich zu blinken ...
» In diesem Zustand (ca. 30 Sekunden) kdnnen weitere zuséatzliche komplette
Fahrten ausgefiihrt werden. Diese Lernfahrten missen selbst ausgelést werden
und sind optional.
v" Nach ca. 30 Sekunden ohne Funktion erlischt die Leuchtdiode
» Gewlinschte Funktionen testen Funktion priifen

» Bei Fehlfunktion Elektrische Anschliisse und Konfiguration prifen
- siehe Kapitel 5.4
- siehe Kapitel 6.1
- gegebenenfalls Inbetriebnahme wiederholen

v Bei einwandfreier Funktion ist die Inbetriebnahme abgeschlossen
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7 Gruppensteuergerat

7.1 Funktionsbeschreibung

Das Gruppensteuergerét ist ein Zusatzgerat welches den einfachen Anschluss und
die Ansteuerung mehrerer Reiheneinbaugerdte ermdglicht.

Uber die Tragschienenverbinder (siehe Kapitel 5.4.3) kénnen (iber dieses Gerit alle
weiteren Reiheneinbaugeréate gespeist und angesteuert werden. Das
Gruppensteuergerat ermdglicht es die Reiheneinbaugerate in bis zu 6 Gruppen oder
alle gemeinsam anzusteuern. Die Ansteuerung jedes einzelnen Reiheneinbaugerates
kann, wenn erforderlich direkt erfolgen.

A VORSICHT

Sachschaden durch zu viele Tragschienenverbinder
A Beschéadigung von Bauteilen des Antriebs
» Maximal 9 Reiheneinbaugeréte mit einer Gruppe von
Tragschienenverbindern verbinden. AnschlieBend mit
einer neuen Gruppe beginnen.
» Bei Verwendung von mehr als 9 Reiheneinbaugeraten
mit einem Gruppensteuergerét ist ein spezielles

Verbindungskabel zu verwenden.

Technische Daten

Parameter Wert
Eingangsspannung 24V DC (Gleichstrom)
Zulassiger Bereich 22,0...26,0V DC
Verpolschutz Nein

Breite 36 mm

zwei Teilungseinheiten

Anzahl moglicher Gruppen 6 Gruppen (Auf / Zu)
1 Gesamtbefehl (Auf / Zu)
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7.2 Elektrischer Anschluss

7.2.1 Anschlussbelegung des Gruppensteuergerates

Das Gruppensteuergerat verflgt Uber acht Klemmenreihen mit je drei
Anschlussklemmen. An Klemme 1, 2 und 3 wird die Stromversorgung
angeschlossen.

An Klemme 4, 5 und 6 wird der potentialfreie Eingang (0 / Auf / Zu) fur Alle Gruppen
angeschlossen.

An den Klemmen Gruppe 1 (7, 8 und 9) Gruppe 2 (10, 11 und 12), Gruppe 3 (13, 14
und 15) Gruppe 4 (16, 17 und 18) Gruppe 5 (19, 20 und 21) sowie Gruppe 6 (22, 23
und 24) wird der potentialfreien Eingang (0 / Auf / Zu) fur die entsprechenden
Gruppen angeschlossen.

Klemme Anschluss Bild Bild
1 Masse (B
> >
o< <
5 +24V DC Stromversorgung : c:' T
auch fir Tragschienenverbinder i
3 +24V DC Stromversorgung
nicht fur Tragschienenverbinder
ey Steuerbefehl Masse
[ fir entsprechende Gruppe
19/20 P PP
4%'6
SR Steuerbefehl Auf T
vy fir entsprechende Gruppe
20/21 P PP
S e e T Auf
L ey fir entsprechende Gruppe
21/22 P PP

Tabelle 6 — Anschluss Gruppensteuergerat
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7.3 Inbetriebnahme

7.3.1 Konfiguration

Reiheneinbaugerat » DIP-Schalter 4, 5 und 6 zur Codierung der Gruppe verwenden

einer Gruppe zuordnen - Codes siehe nachfolgende Tabelle
Bei Gruppe 0 ist das Reiheneinbaugerat keiner Gruppe zugeordnet
Bei Gruppe 7 ist das Reiheneinbaugerat allen Gruppen zugeordnet

Schalter 0 1 2 3 4 5 6 7

4 OFF ON OFF ON OFF ON OFF ON
5 OFF OFF ON ON OFF OFF ON ON
6 OFF OFF OFF OFF ON ON ON ON

Tabelle 7 — DIP-Schalter

Gruppensteuergerit » Jeweilige Taster an den entsprechenden Klemmen der gewlinschten Gruppen
den Gruppen zuordnen anschlieBen.

22/28 Anschlussplan 24V Motorsteuerung fiir Reiheneinbau - Version 2.0



www.baier-metallbau.de

Gruppensteuergerat

7.3.2 Schritte zur Inbetriebnahme

» Tragschienenverbinder montieren
- siehe Kapitel 5.4.3
- Das Gruppensteuergerat funktioniert nur mit den Tragschienenverbindern
» Reiheneinbaugeréte montieren und anschlieBen
- siehe Kapitel 4
» Gruppensteuergerat montieren und anschlieBen
- siehe Kapitel 7.2
» Reiheneinbaugeréte einer Gruppe zuordnen
- siehe Kapitel 7.3.1
» Reiheneinbaugeréte in Betrieb nehmen
- siehe Kapitel 5.4.4
v" Funktion prifen

7.3.3 Anwendungsbeispiel

Hinweis
Das folgende Anwendungsbeispiel dient zur Erlauterung und entbindet

nicht von der Lektire des gesamten Dokuments.

Netz
230V~

11 Die Reiheneinbaugerate werden Uber
LN | |_| | die Tragschienenverbinder gespeist
+ -AHAAAAAAAAAAAAAA 4+ '+ - = 123 Alla

oS 0n00000000n0nnLS_SS) e

Jom 4om 4 om ]}
SHle GHle S50l
Gl Gel Geol

=G2 =G2 ohne

G

.. der Eingang ,Alle” geschalten bewegen sich M1, M2, M3, M4 und M5
.. der Eingang ,,1“ geschalten bewegen sich M1, M2 und M3 (Gruppe 1)
.. der Eingang ,,2“ geschalten bewegen sich M4 und M5 (Gruppe 2)

M6 wird nur Gber dessen eigenen Eingang geschalten,

niemals Uber das Gruppensteuergerat

Wird im Anschlussbeispiel...
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Steuermodus aktivieren

Gruppe wiahlen

Steuerbefehl senden

Steuermodus verlassen

7.4 Bedienung und Funktion

Zur einfacheren Inbetriebnahme sowie fiir Servicezwecke bietet das
Gruppensteuergerat weitere Funktionalitat.

7.5 Ruhezustand und Anzeige

Auf der Frontseite des Gruppensteuergerétes befinden sich zur Anzeige des
Betriebszustands die Leuchtdioden ,,DC ok", ,Info* sowie ,Gruppe 1 — 6.

Nach dem Einschalten befindet sich das Gruppensteuergerat im Ruhezustand.

Die Leuchtdiode ,,DC ok“ leuchtet, wenn die Spannungsversorgung im zuldssigen
Bereich liegt und eingeschalten ist.

In diesem Zustand werden Steuerbefehle der Anschlussklemmen an die der Gruppe
zugeordneten Reiheneinbaugerate weitergeleitet. Zur Kontrolle leuchtet die
Leuchtdiode der jeweiligen Gruppe fir mindestens eine Sekunde auf.

So lange ein Reiheneinbaugerét einer Gruppe aktiv ist, leuchtet die Leuchtdiode der
jeweiligen Gruppe.

7.6 Weitere Funktionen

Zusétzlich zu den Leuchtdioden befinden sich auf der Frontseite des
Gruppensteuergerates die beiden Tasten ,,T1“ und , T2“

7.6.1 Auslosen von Steuerbefehlen

Vom Gruppensteuergerét aus kdnnen Auf- und Zu-Befehle an die
Reiheneinbaugerate gesendet werden.

» Das Gruppensteuergerét befindet sich im Ruhemodus
» Taste ,T1“ lange driicken (l&nger als 2 Sekunden)
v Die Leuchtdiode ,,Gruppe 1 blinkt im Sekundentakt
- Nach 60 Sekunden ohne Aktivitdt an den Tasten automatische Riickkehr in
den Ruhezustand

\4

Durch kurzes driicken der Taste ,, T1“ Gruppen durchschalten

Sobald die gewiinschte Gruppe blinkt, durch langes Driicken der Taste , T1¢
(langer als 2 Sekunden) die Gruppe auswahlen.

Die Leuchtdiode der ausgewahlten Gruppe blinkt doppelt so schnell

\4

Taste ,, T1“ driicken um einen Zu-Befehl zu senden

Taste ,, T2“ driicken um einen Auf-Befehl zu senden
Bestatigung: kurzes Aufleuchten der Leuchtdiode dieser Gruppe
- Die Motoraktivitat wird in diesem Zustand nicht angezeigt

AVvVyvYy X

Durch langes Driicken der Taste , T2“ zur Gruppenauswabhl zuriickkehren
Die Leuchtdiode der entsprechenden Gruppe blinkt wieder im Sekundentakt
- Es kann eine neue Gruppe ausgewahlt werden, siehe ,,Gruppe wahlen®
» Durch langes Driicken der Taste , 72" in den Ruhezustand zurtickkehren

v Die Leuchtdiode erlischt

sV
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7.6.2 Auslésen einer Lernfahrt fiir die gesamte Gruppe

Vom Gruppensteuergerdt aus kdnnen gruppenweise Lernfahrten fir die gesamte
Gruppe ausgeldst werden.

A VORSICHT

Gefahr durch bewegenden Behang
A StoB und Quetschung durch sich bewegenden Behang.

» Der Behang bewegt sich wahrend der Inbetriebnahme

selbststandig
» Wahrend der Inbetriebnahme Gefahrenbereich
freihalten.
» Das Gruppensteuergerat befindet sich im Ruhemodus Konfigurationsmodus
» Taste ,T2" lange driicken (I&anger als 2 Sekunden) aktivieren

v" Die Leuchtdiode ,Info* sowie ,Gruppe 1“ blinken im Sekundentakt
- Nach 60 Sekunden ohne Aktivitdt an den Tasten automatische Riickkehr in
den Ruhezustand

» Durch kurzes driicken der Taste ,,T1“ Gruppen durchschalten Gruppe wahlen

» Sobald die gewtlinschte Gruppe blinkt, durch langes Driicken der Taste ,T2“
(langer als 2 Sekunden) die Gruppe auswahlen.
v Die Leuchtdiode der ausgewahlten Gruppe blinkt doppelt so schnell
v Die Leuchtdiode Info leuchtet fiir 3 Sekunden konstant
v Die Lernfahrten der Reiheneinbaugeréte der jeweiligen Gruppen beginnen
- Der Ablauf der Lernfahrt der einzelnen Reiheneinbaugeréte ist in Kapitel 6.2
beschrieben
- Die Lernfahrt der einzelnen Reiheneinbaugeréate ist am jeweiligen
Reiheneinbaugerét selbst zu Uberwachen. Es erfolgt keine Riickmeldung
Uber Erfolg der jeweiligen Lernfahrten am Gruppensteuergerat.
- Die Inbetriebnahme aller oder einzelner Reiheneinbaugerate kann
ungeachtet dieser Methode auch einzeln erfolgen.
v" AnschlieBend blinkt die Leuchtdiode ,,Info“ sowie die der ausgewahlten Gruppe
wieder im Sekundentakt.
» GemaB dieser Beschreibung bei weiteren Gruppen Lernfahrten ausfiihren oder
den Steuermodus verlassen.

» Durch langes driicken der Taste ,,T1“ den Konfigurationsmodus verlassen Steuermodus verlassen

v' Die Leuchtdioden erldschen

7.6.3 Fehlermodus

Hat das Gruppensteuergerét einen Fehler erkannt wechselt dieses in den
Fehlermodus. Insbesondere dann, wenn die Versorgungsspannung zu niedrig ist
(kleiner 12 Volt).

In diesem Zustand sind die Steuereingdnge und die Kommunikation mit den
Reiheneinbaugeraten deaktiviert. Der Fehlerzustand wird durch schnelles Blinken
der LED ,Info* angezeigt.

Sobald der Fehler behoben ist funktioniert das Reiheneinbaugerat wie gewohnt.

24V Motorsteuerung fur Reiheneinbau - Version 2.0 Anschlussplan

25/28



www.baier-metallbau.de

26/28 Anschlussplan 24V Motorsteuerung fiir Reiheneinbau - Version 2.0



www.baier-metallbau.de

24V Motorsteuerung fur Reiheneinbau - Version 2.0 Anschlussplan 27/28



BAIER GmbH

Antriebstechnik und Metallbau
Am Regenbach 5a

D-01665 Klipphausen-Rohrsdorf

Tel. (+49) 35204 /3931 -0
Fax (+49) 35204 /39 31 -79
info@baier-metallbau.de
www.baier-metallbau.de

Bei uns erhalten Sie bewahrte Qualitat:

Baler

Bewegende Licht- und Schattenelemente






