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Urheberrechtshinweis Dieses Dokument ist urheberrechtlich geschiitzt. Es darf ohne vorherige schriftliche
Erlaubnis durch den oben genannten Ersteller weder vollstandig noch auszugsweise
vervielfaltigt, verbreitet oder zu Zwecken des Wettbewerbes unbefugt verwendet werden.

Alle Rechte an Zeichnungen und anderen Unterlagen, sowie jede Verfiigungsbefugnis
liegt beim Ersteller, auch fur den Fall von Schutzrechtsanmeldungen.

Konformitéatserklarung Das Produkt entspricht den grundlegenden Anforderungen der zutreffenden
europaischen Richtlinien. Die Konformitat wurde nachgewiesen. Das Original der
Konformitétserklarung ist als separates Dokument verfiigbar und kann beim Hersteller

angefragt werden.
Technische Unsere Produkte werden sténdig weiterentwickelt und verbessert. Die in dieser Ausgabe
Anderungen enthaltenen Daten entsprechen dem Stand des Produktes zum Zeitpunkt der Erstellung

dieses Dokumentes.

Spatere Anderungen von technischen Details gegeniiber den Angaben und Abbildungen
des Dokuments sind vorbehalten. Verwenden Sie immer die aktuelle Version des
Dokuments und kontaktieren Sie im Zweifelsfall den Hersteller.
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(I 7u diesem Dokument

1 Zu diesem Dokument

1.1.1 Zielgruppe

Dieses Dokument richtet sich an ausgebildetes Fachpersonal. Montagearbeitern
erfolgen nur durch handwerklich ausgebildetes und entsprechend geschultes
Personal. Elektroanschlisse erfolgen durch den Fachmann.

Der Inhalt dieses Dokuments muss den Ausfiihrenden zuganglich gemacht,
verstanden und umgesetzt werden.

1.1.2 Ziel des Dokuments

Dieses Dokument beinhaltet wichtige Informationen zur Montage und zum Anschluss
des Produktes. Das Dokument ist vor den auszufihrenden Arbeiten zu lesen, dem
Betreiber auszuhandigen und zu erlautern sowie als Bestandteil des Produktes
jederzeit zuganglich aufzubewahren.

1.1.3 Verweis auf andere Dokumente, Richtlinien und Normen

Zusatzlich zu diesem Dokument sind weitere Dokumente, Richtlinien, Normen und
Gesetze flr Produkte dieser Art zu beachten.

Hinweis

Der verarbeitende Betrieb hat eine erhéhte Beratungspflicht gegeniiber
dem Kunden. Die einschlagigen Richtlinien und Normen sind zu
beachten.
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Zu diesem Dokument 1

1.1.4 Verwendete Symbolik

Hinweis

Ein Hinweis kennzeichnet erganzende und wichtige
Zusatzinformationen.

ACHTUNG

Beschreibung von Art und Quelle der Gefahr
A Mit dieser Symbolik gekennzeichnete Warnungen betreffen
die Sicherheit. Bei Nichtbeachtung kénnen Sachschaden

die Folge sein.
» Handlungsanweisungen zur Gefahrenabwehr

A VORSICHT

Beschreibung von Art und Quelle der Gefahr
A Mit dieser Symbolik gekennzeichnete Warnungen betreffen
die Sicherheit. Bei Nichtbeachtung kénnen Sach- und

Personenschéden die Folge sein.

Die folgenden Warnstufen kennzeichnen aufsteigend die
Wahrscheinlichkeit und Schwere der ausgehende Gefahr:

e Vorsicht, gelb unterlegt
¢ Warnung, orange unterlegt
e Gefabhr, rot unterlegt

» Handlungsanweisungen zur Gefahrenabwehr
e symbolisiert eine Liste ohne bestimmte Reihenfolge Listen
1. symbolisiert Listen oder Handlungsanweisungen mit bestimmter Reihenfolgen
» symbolisiert einen Handlungsschritt Handlungsanweisungen

- symbolisiert einen Verweis auf andere Stellen
v" symbolisiert das Handlungsergebnis

24V Motorsteuerung fir 2 - 4 Motoren - Version 1.3 Anschlussplan 5/22



Pl Sicherheit

Gerét stilllegen

2 Sicherheit

Lebensgefahr durch Stromschlag

Geféahrliche Verletzungen, Tod und Sachschaden durch
geféhrliche elektrische Spannung

» Elektroanschlisse erfolgen nur durch den Fachmann

» Gerate vor allen Arbeiten stromlos schalten und vor
Wiedereinschalten sichern

» Einschlagige Sicherheits- und
Unfallverhltungsvorschriften beachten

2.1 Voraussetzungen zum Betrieb

Hinweis

Vor Inbetriebnahme dieses Produktes ist die Betriebsanleitung zu
lesen und zu beachten.

2.1.1 Umgebungsbedingungen

Die 24V Motorsteuerung ist fur den Einsatz in trockenen Innenrdumen bestimmt.

2.2 Bestimmungsgemale Verwendung

Dieses Produkt dient als Motorsteuerung fiir 24V Motoren des Herstellers. Es wird
durch ein integriertes 24V Netzteil versorgt. Es bietet Anschlussmdglichkeiten fur
bauseitige Bedienung (0 / Auf / Zu / Optional), sowie zur Ansteuerung externer
Gerate (24V / Potenzialfrei). AuBerdem kénnen Sicherheitsfunktionen aktiviert
werden, die z.B. im Brandfall eine Zwangsaktivierung durchfuhren.

Die Angaben des Herstellers zur Dimensionierung, also maximale und minimale
Abmessungen, maximale Gewichte und &hnliche Angaben sind zu beachten.

Jeglicher darliber hinausgehende Betrieb des Produkts gilt als nicht
bestimmungsgemalie Verwendung.

Es ist nicht sichergestellt dass das Produkt mit Motoren anderer Hersteller
funktioniert.

2.3 Verhalten im Fehlerfall

Sollten Sie einen Fehler feststellen ist das Gerat still zu legen und der Hersteller zu
kontaktieren.

» Produkt nicht mehr bedienen
» Gerat von der Versorgungsspannung trennen
» Hersteller kontaktieren

6/22 Anschlussplan
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Funktionsbeschreibung 3

3 Funktionsbeschreibung

Das Motorsteuergerat dient zur Ansteuerung von zwei bis vier 24V
Gleichstrommotoren. Die Motoren treiben in der Regel mittels Zahnriemen einen
Faltladen an. Das Motorsteuergeréat steuert dabei mehrere Motoren gleichzeiti, um
die Bewegungsablaufe der Ladensegmente zu synchronisieren. Das
Motorsteuergerat wird mittels potentialfreien Eingangen (0 / Auf / Zu) angesteuert.

Die Elektronik ist in einer Box untergebracht, die fiir die Montage auf ebenen Flachen
oder zur Verstauung an geeigneten Orten vorgesehen ist.

Die Steuerung wird von einem integrierten Netzteil versorgt. Dieses liefert 24V
Gleichspannung und ist Bestandteil der Elektronik. Fiir Sonderfélle ist ein Anschluss
zur Einspeisung einer externen Versorgungsspannung vorhanden.

Zum Anschluss der Leitungen stehen Schraubklemmen zur Verfigung: Klemmen fr
zwei bis vier Motoren mit Drehgeber sowie Eingadnge, Ausgange und
Sicherheitsfunktionen.

Die Steuerung verfligt zur Einstellung verschiedener Parameter tiber ein
Potentiometer, einen DIP-Schalter mit acht Schaltern sowie mehreren Tastern zur
Inbetriebnahme. Zur Darstellung der Betriebszustande und einfacheren
Inbetriebnahme sind Leuchtdioden vorhanden.

Das Motorsteuergerat kann in den Betriebsarten Halbautomatik oder Totmann
betrieben werden:

e In der Betriebsart Halbautomatik fahrt der Antrieb automatisch so lange, bis ein
Hindernis erkannt oder die Endlage erreicht wird, auch wenn das Ansteuersignal
nicht mehr anliegt.

¢ In der Betriebsart Totmann fahrt der Antrieb automatisch so lange, bis ein
Hindernis erkannt oder die Endlage erreicht wird, stoppt jedoch sofort wenn das
Ansteuersignal nicht mehr anliegt.

Die Steuerung kann so konfiguriert werden, dass sie Sicherheitsfunktionen
wahrnimmt. Diese sind:

e Anschluss eines Windwéchters, so dass die Anlage bei zu hohen
Windgeschwindigkeiten in eine sichere Position fahrt.

e Anschluss eines Alarmsignals, das bei Ausldsen eine Not6ffnung durchfuhrt um
Flucht- und Rettungswege freizugeben.

Motorsteuergerat

Montage

Netzteil

Anschluss

Anzeigen und
Einstellungen

Betriebsarten

Sicherheitsfunktionen

24V Motorsteuerung fir 2 - 4 Motoren - Version 1.3
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il Kabelverlegung

4 Kabelverlegung

4.1 Leitungsschema

Z. ! 1 ,
Motor 1 ’2/ 24V = | e Masse
mit Drehgeber ——b .
‘4 “Drehg 1L | ';Jj
! |
Motor 2 - — !
mit Drehgeber| 2, 22V=1 !
(optional) |“4 “TDrehg 1 g : 1 ! Taster/Aktor
1o ' bauseits
Motor 3 L — Steuerung !
mit Drehgeber 2, AZA'L;-,\ L Zusat At
optional 7 o 7 usatzgerate,
© ) 14 "Drefg. = :X Alarm-Signal
Motor4 % — i
mit Drehgeber | 2, 24V= 1 !
(optional)  [“4 “Drehg. rL :
i !
' Netzteil i
| oder !
i Sicherheits- '
! Akkumodul |
i |
3
Netz
230V~ 50 Hz
4.2 zuverwendende Leitungen
Die folgenden Angaben verstehen sich als Mindestangaben.
Leitung Art der Leitung
zwischen Motor und Motorsteuergerat Motorleitung (24V =)
. . . . bis 20 m: 2 x 0,75 mm2
Kabel missen fiir den Einsatz im s T 2 x 1.50 mm?
AuBRenbereich geeignet sein. Beispiel'.H05RN-F (© ,glw)
Leitung fir Drehgeber (geschirmt)
bis 20 m: 4 x 0,25 mm?
bis 50 m: 4 x 0,50 mm?2

Beispiel: Unitronic® Robust C (0. glw.)

zwischen Taster/Aktor und bis 50 m: 3 x 0,25 mm?
Motorsteuergerat

Zwischen Zusatzgeraten und bis 50 m: je nach Erfordernissen
Motorsteuergerat min. 0,25 mm?2

Tabelle 1 — Leitungsarten
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Montage und Anschluss 5

5 Montage und Anschluss

5.1 Montage

Das Motorsteuergerét kann an einer geeigneten, nur fir Fachpersonal zuganglichen

Stelle verwahrt werden oder auf einer ebenen Flache verschraubt werden.

5.2 Abmessungen

Das Motorsteuergerat inkl. Netzteil ist in einer Box mit AuBenabmessungen von
ca. 300 x 200 x 100 mm?3 untergebracht, ohne Berlicksichtigung der Kabelubergéange.

5.3 Varianten

Das Motorsteuergerat kann fur folgende Anlagenarten verwendet werden

Variante

Vorgesehene
Verwendung

Motor 1
Motor 2
Motor 3

Motor 4

2 Motoren

—_—
\ ”
‘ ’
S=
S=
S=
==
"
S

Seg.1
Verriegelung

Segment 1

Tabelle 2 - Steuerungsvarianten

3 Motoren

Seg.2 Seg.1
Verriegelung
Segment 1

Segment 2 ( */, Geschw.)

4 Motoren

®
()

{

LA

=
=
=
=
=
=
=
—
S
=

Seg.3 Seg.2 Seg.l

«Q

Verriegelung
Segment 1
Segment 2 (/3 Geschw.)

Segment 3 ( */3 Geschw.)

24V Motorsteuerung fir 2 - 4 Motoren - Version 1.3

Anschlussplan

9/22



I Montage und Anschluss

5.4 Elektrischer Anschluss

A VORSICHT

Zerstdrung des Bauteils durch falschen Anschluss
A Defekt der Steuerung

» Auf richtige Polung der Anschliisse achten

Herstellen der » Netzversorgung sicher trennen
elektrischen » Vor Wiedereinschalten sichern
Anschlusse - Sicherheitshinweise siehe Kapitel 2

» Integriertes Netzteil des Motorsteuergeréts an Netzversorgung anschlieen
» Motor(en) mit Drehgeber anschlieRen

Polung des Motors entscheidet iber seine Laufrichtung

Bauseitige Bedienung anschlieen

Zusatzgerate je nach Erfordernissen anschlieRen

Das Motorsteuergerat ist angeschlossen

\VY

Sicherung F1 ~ Versorgung 230V

Motor und Encoder 1

Motor und Encoder 2 ‘ 4 T\ | et

NYPLRION 10

Motor und Encoder 3
(optional)
Motor und Encoder 4
(optional)

Steuereingange
potenzialfrei
D

konfigurierbare Ausgange ‘ : . —— , W §
24V und potenzialfrei ‘ aus 7 ;nrr‘n'\\t‘:\\§ s @
‘: . : ‘ \” \ N\ J °
DIP-Schalter W N

Eingang
Sicherheitsfunktionen

Reset- und Servicetasten

Abbildung 1 — Steuerung Draufsicht
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Montage und Anschluss

| |

Klemme Bezeichnung Funktion /
s —
N : rd Q)
1 M1+ Motor fiir Verriegelung — -
Motoranschluss Motor 1 (+ rot / - blau)
2 M1- zur Drehrichtungsumkehr rot und blau tauschen T o ; 19
20
|n+ of P " 22
3 M2+ Motor fiir Segment 1 ' N 22
Motoranschluss Motor 2 (+ rot / - blau) | B 23
4 M2- zur Drehrichtungsumkehr rot und blau tauschen |ﬂ+ °l p 24
lﬂ o D+ 25
D
5 M3+ Motor fiir Segment 2 (sofern vorhanden) 26
Motoranschluss Motor 3 (+ rot / - blau) © o D 27
6 M3- zur Drehrichtungsumkehr rot und blau tauschen | + N+ 28
l() o 29
P 30
7 M4+ Motor fiir Segment 3 (sofern vorhanden) [@d b 31
Motoranschluss Motor 4 (+ rot / - blau) | + - 32
8 M4- zur Drehrichtungsumkehr rot und blau tauschen 8| oo b 33
34
= 35
9 GND 9 C>dp
Steuereingéange potenzialfrei 10 ;g B gg o
10 AUF AUF: Offnungsbefehl E b o) D 80
ZU: SchlieRbefehl 3P Sk
11 Zu o o Pa| A=k
OPTION: Windwéchter "" :: E :
(Ubergeordneter SchlieRbefehl) = Ik
12 OPTION e E e Ao
15 -]
13 GND . ) 6P| AmF
Permanenter 24V-Ausgang fiir externe Geréte 17 g ey L
max. 0,5 A ‘
14 +24V 18 nun !
- ALARM- _ o _ _ N
ov) Alarm-Eingang fur Sicherheitsfunktion \ TEYETT.
24V DC potenzialgetrennt !
16 ALARM+ Eingang ist aktiv, wenn 24V unterbrochen werden.
(+24V)
17 WARN-A L , ,
Warnungs-Ausgang fir Sicherheitsfunktionen
potenzialfrei, max. 30 V DC /0,5 A
18 WARN-B
19 Enc.1GND  GND  weiR / Encoder-Signale Motor 1
20 Enc.1 Sig.A  Sig.A gelb
21 Enc.1Sig.B  Sig.B  grin
22 Enci+5v ~ *5V  braun
24V Motorsteuerung fir 2 - 4 Motoren - Version 1.3 Anschlussplan 11/22



I Montage und Anschluss

Klemme Bezeichnung Funktion

e O 23 Enc2GND  GND  weil / Encoder-Signale Motor 2
. 24 Enc.2Sig A  Sig.A  gelb
1 in ol b © ;_g
1 - . . ,
2| @ ; | 2 25 Enc.2Sig.s  SIg-B grun
N 2 +5V  braun
3@ o [ @ 23 26 Enc.2 +5V
|+ b rp 24
AL@2°p a5 5 Enc.3 GND _ ,
cp 26 GND  weil / Encoder-Signale Motor 3
5 lﬂ o oy 27 .
|+ ) 28 28 Enc.3 Sig.A Sig.A gelb
6 ™o o) 29 . .
o) 30 29 Enc.3Sig.s  Sig-B  grin
|
7 |(—,k °l Db : :; +5V  braun
8| @o ; Tob 33 30 Enc.3 +5V
C ©) 34
— T ELS 31 Enc.4 GND . .
9 jﬂ D O 3¢ GND  weil3 / Encoder-Signale Motor 4
10 D 1]
D © 37 32 Enc.4 Sig.A ;
E b 3 o 330 Sig.A gelb
- K f o
13 53 T s Enc.4 Sig.B  Sig:-B  grin
14 . =1 +5V  braun
g T AR 3 Enc.4 +5V
o o =l ]=
15 ”gm 1=k 35 GND ()
16 P il g Schaltbarer 24 V-Ausgang
17 Sg v ¥L max. 24V /0,5 A
18 L af s = 36 Al (+)
[ 5]
~_ s 0 37 P-A o
N Schaltbarer potenzialfreier Ausgang
NopHHEy max. 30V DC/0,5A
'\I - h 38 P-B
- @@

Tabelle 3 - Klemmenbelegung

Anschlussbeispiele:

M- Blau
M+ Rt [ M1
GND —1
Grau AUF —c/ T/
Enc. G_ND 5ol 2
Enc. Sig.A Grin
Enc. Sig.B Sraun
Enc. +5V
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Inbetriebnahme 6

6 Inbetriebnahme

Nach Montage und elektrischem Anschluss der Steuerung ist diese in Betrieb zu
nehmen.

Im Folgenden werden die Teile der Steuerung erlautert die zur Inbetriebnahme
notwendig sind. In den folgenden Kapiteln wird erlautert welche Funktionen
einzustellen sind und wie die Inbetriebnahme schrittweise erfolgt.

Schalter
fur Konfiguration

Taste
Taste
Taste
Taste

Potentiometer fur
Erweiterte Einstellungen

LEDs fir

Abbildung 2 ; _
Elemente zur Konfiguration Betriebsanzeige
Die LEDs erleichtern die Inbetriebnahme, indem sie den Zustand der Steuerung Leuchtdioden

anzeigen. Folgende Funktionen werden durch die LEDs angezeigt:

Name Farbe Anzeige
24V OK Grin Leuchtet, wenn Versorgung zwischen 22-26 V DC liegt.
Al Gelb Leuchtet, wenn Ausgang Al (24V) aktiv.

Leuchtet, wenn kein ALARM-Signal anliegt, sofern

LAY i Sicherheitsfunktionen aktiviert sind.

Leuchtet, wenn ALARM-Signal anliegt, sofern

PEARY QI il Sicherheitsfunktionen aktiviert sind.

AUF Gelb Leuchtet, wenn Eingang AUF gesetzt.

Name Farbe Anzeige

24V Motorsteuerung fir 2 - 4 Motoren - Version 1.3 Anschlussplan
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o]l 'nbetriebnahme

FUNK Gelb Keine Funktion (Reserviert).

ZAOTOR U Grin Leuchtet bei Aktivitat des jeweiligen Motors.
OPTION Gelb Leuchtet, wenn Eingang OPTION gesetzt.

P1 Gelb Leuchtet, wenn Ausgang P1 (Potenzialfrei) aktiv.
RESET Rot Zeigt den Betriebszustand bei der Konfiguration an.
WARNUNG Rot Leuchtet, wenn Ausgang WARNUNG aktiv.

ZU Gelb Leuchtet, wenn Eingang ZU gesetzt.

Tabelle 4 — LED-Ubersicht

OPTION
zZU s Q©
AUF \% )
Al 7/5
P1 %)
ALARM
ALARM OK
WARNUNG \'\‘\\K\\
Y 24V OK
FUNK
RESET
MOTOR 1
MOTOR 2
MOTOR 3
MOTOR 4
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Inbetriebnahme 6

6.1 Konfiguration
Hinweis

Nach Veranderungen an der Konfiguration muss die Inbetriebnahme
wiederholt werden.

6.1.1 Schalter
A VORSICHT
Keine Sicherheitsfunktionen durch falsche Einstellung
A Keine Sicherheitsfunktionen der Anlage gegeben.
» Schalter 8 muss aktiviert sein.
» Sicherheitsfunktion nach Inbetriebnahme prifen.

Schalter  Beschreibung OFF ON
1 Betriebsart Halbautomatik ~ Totmann
Verriegelung Verriegelung Verriegelung
2 . . .
verwenden aktiv nicht aktiv
Anzahl
3 Faltsegmente 1 Segment 2 Segmente
Anzahl Siehe
= Faltsegmente Schalter 3 & SEIEE
FL-NRM
5 Motortyp Standard (veraltet)
Automatische
6 Zahnriemen- Nicht Aktiv Aktiv
entspannung
7 Schlie3en bei
Sicherheits- Funktion nicht ~ Alarm
g funktion ALARM aktiv T [
Alarm

Tabelle 5 — DIP-Schalter

1. Funktion Halbautomatik / Totmann
Bei aktivierter Funktion ,Halbautomatik® fahrt der Antrieb automatisch so lange
bis ein Hindernis erkannt oder die Endlage erreicht wird, auch wenn das
Ansteuersignal nicht mehr anliegt.
Bei aktivierter Funktion ,Totmann® fahrt der Antrieb automatisch so lange ein
Hindernis erkannt oder die Endlage erreicht wird, stoppt jedoch sofort wenn das
Ansteuersignal nicht mehr anliegt.

24V Motorsteuerung fir 2 - 4 Motoren - Version 1.3 Anschlussplan
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o]l 'nbetriebnahme

2.

Verriegelung verwenden

Bei Verwendung der Verriegelung wird der erste Motor zum flachenbuindigen
SchlieBen des Ladens verwendet. Ist keine flaichenbiindige SchlieBung
vorhanden, muss dieser Schalter aktiviert werden.

Anzahl Faltsegmente

StandardmaRig wird ein Faltladen mit einem Segment verwendet. Bei Laden mit
2 Faltsegmenten muss ein weiterer Motor das zuséatzliche Segment steuern. Der
Motor wird Uber diesen Schalter aktiviert.

Anzahl Faltsegmente

Bei Laden mit drei Faltsegmenten missen zwei zuséatzliche Motoren aktiviert
werden. Diese werden durch Schalter 4 aktiviert.

Je nach Anlage kann ein anderer Motor zum Einsatz kommen. In diesem Fall
sind andere Reglereinstellungen nétig, die mit diesem Schalter ausgewahlt
werden kénnen.

Die Anlage fiihrt wahrend des Ein- und Ausriickvorgangs eine automatische
Entspannung des Zahnriemens durch (kurze Fahrt in Gegenrichtung). Dies kann
je nach Flugelbreite der Anlage notwenig sein.

Sicherheitsfunktion ALARM — Ubergeordnet SchlieRen

Sicherheitsfunktion ALARM — Ubergeordnet Offnen

Um die ALARM-Funktion verwenden zu kbénnen, muss ein Rauchmelder bzw.
aktives Alarmsignal angeschlossen werden. Wird das Signal unterbrochen, wird
eine Zwangsfahrt der Anlage ausgefiihrt, um Flucht- und Rettungswege
freizugeben oder in eine windgeschutzte Stellung zu fahren.

6.1.2 Potentiometer

Das Potentiometer ist fir Sonderanwendungen reserviert
und hat standardmafig keine Funktion.

ACHTUNG

Potentiometer Uberdrehen
A Beschadigung von Bauteilen
» Potentiometer haben einen rechten und linken Anschlag.
Dieser darf nicht Uberdreht werden

» Potentiometer nur mit leichter Kraft und geeignetem
Schraubendreher einstellen

16/22 Anschlussplan
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Inbetriebnahme 6

6.2 Schritte zur Inbetriebnahme

A VORSICHT

Gefahr durch bewegenden Behang
/A\ Stof3 und Quetschung durch sich bewegenden Behang.
» Der Behang bewegt sich wahrend der Inbetriebnahme
selbststandig

» Wabhrend der Inbetriebnahme Gefahrenbereich
freihalten.

» Elektrische Anschliisse ausfiihren Steuerung vorbereiten
- siehe Kapitel 5.4

» Konfiguration einstellen
- siehe Kapitel 6.1

» Steuerung an die Stromversorgung anschlieBen und betreiben. Lernfahrt ausfihren
v' Steuerung im Auslieferungszustand bzw. nach Netztrennung:
Rote LED RESET blinkt fortlaufend zweimal kurz nacheinander [T

mit ca. 1,5 Sekunden Pause
> Taste ca. 2 Sekunden driicken, bis LED RESET gleichmaBig blinkt.
v" Rote LED RESET blinkt gleichmafig im Sekundentakt. [
» Durch Dricken von aktiven Motor auswahlen.

Auswahl wird durch LEDs MOTOR 1 bis MOTOR 4 angezeigt.
» Laufrichtung jedes Motors priifen

gedriickt halten, um aktiven Motor Auf zu fahren.

gedriickt halten, um aktiven Motor Zu zu fahren.

drticken, um néachsten Motor auszuwahlen.

- Wenn Laufrichtung falsch:

Motorkabel des aktiven Motors drehen, Laufrichtung erneut prufen

» Behang aus der Endlage heraus fahren
> Taste ca. 2 Sekunden driicken, bis LED RESET dauerhaft leuchtet.

v" Rote LED RESET leuchtet dauerhaft. I -
v' Grune LEDs MOTOR 1 bis MOTOR 4 leuchten bei Aktivitéat des jeweiligen
Motors.

v" Der Antrieb fuhrt mehrere Fahrten aus
(Entriegeln-> Offnen -> SchlieRen -> Verriegeln).
v" Die Leuchtdioden erléschen.

Y

Gewilinschte Funktionen testen Funktion priufen
» Bei Fehlfunktion Elektrische Anschlisse und Konfiguration prufen

- siehe Kapitel 5.4

- siehe Kapitel 6.1

- gegebenenfalls Inbetriebnahme wiederholen
v' Bei einwandfreier Funktion ist die Inbetriebnahme abgeschlossen
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YAl Sicherheitsfunktionen

Windwachter

7 Sicherheitsfunktionen

Die Steuerung verfiigt tber zwei grundlegende Sicherheitsfunktionen:

e Offnen im Brandfall
e Schlief3en bei zu hohen Windgeschwindigkeiten

Die héchste Prioritat besitzt dabei das Offnen im Brandfall, das tiber den ALARM-
Eingang ausgeldst wird. Um das Alarmsignal verwenden zu kénnen, muss das
Sicherheits-Akkumodul installiert sein. Dieses puffert die Versorgungsspannung, um
auch im Fall eines Stromausfalls die Funktion gewahrleisten zu kénnen. Fir die
nachtréagliche Installation des Sicherheits-Akkumoduls siehe Kapitel Fehler!
erweisquelle konnte nicht gefunden werden..

7.1 Anschluss eines Windwéachters

Die Steuerung kann die Anlage bei zu hohen Windgeschwindigkeiten in eine sichere,
geschlossene Position fahren. Hierzu muss an den potenzialfreien Eingdngen ein
Windwachter angeschlossen werden.

Windwachter
GND 1

OPTION ——(/

Hinweis

Der Befehl des Windwachters ist den normalen Steuereingdngen
(AUF / ZU) ubergeordnet, der ALARM-Funktion hingegen
untergeordnet.

18/22 Anschlussplan
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Sicherheitsfunktionen 7

7.2 Anschluss eines Alarmsignals

Die Steuerung kann an eine Brandmeldeanlage angeschlossen werden. Im Brandfall
gibt die Steuerung dann Flucht- und Rettungswege frei, indem sie eine
Zwangsoffnung durchfuhrt. Zusétzlich wird die Alarmaktion auch bei Netzausfall
ausgefihrt. Diese Sicherheitsfunktion muss bei der Konfiguration aktiviert werden
(siehe Kapitel 6.1).

Fir diese Sicherheitsfunktion wird ein aktives 24 V-Signal eines externen Gerats
benétigt, das am ALARM-Eingang der Steuerung angeschlossen wird. Bei einer
Unterbrechung des Signals verhélt sich die Steuerung &hnlich einer Fluchttir und
fuhrt eine Zwangsoffnung durch, d.h. der Behang wird automatisch gedéffnet und
kann nicht geschlossen werden, bis das ALARM-Signal wieder anliegt.

Bei Netzausfall wird je nach Akkustand, spatestens aber nach einer Wartezeit von 15
Minuten, die Zwangsoffnung durchgefihrt. Ein Befehl durch den Benutzer wird erst
nach Netzwiederkehr akzeptiert.

Weiterer Bestandteil dieser Sicherheitsfunktion ist der potenzialfreie Ausgang
WARNUNG. Dieser wird aktiv, wenn ein Problem mit der Steuerung erkannt wurde,
das die Sicherheitsfunktion beeintréchtigt, wie z.B. ein defekter Akku oder fehlende
Versorgungsspannung.

ALARM WARNUNG
Richtung Eingang Ausgang

Ausldsen der Melden einer
Funktion Sicherheitsfunktion sicherheitsgefahrdenden

Zwangsoffnung Storung

Masse — |@15| — A 4 |@17—

Beschaltung E +24V  |®16 — B - |®18 /
Elektrische Spannqngseinspeisung ReIais-[(onta}kt
Daten (galvanisch getrennt) (potenzialfrei)

12..24 V DC / max. 20 mA max. 30V DC/0,5A

Tabelle 6 — Ein-/Ausgange Sicherheitsfunktion

Alarmsignal

Netzausfall

Warnung
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